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5+1 EKSENLİ ROBOT KOL  

 
 
 

Teknik Özellikler 
 

 Bağlantı sayısı: 5 bağlantı + 1 Kıskaç 

 Yapı: Düşey eklemli 

 Tekrarlanabilirlik: ±0,5 mm 

 Hareket hızı: Max. 750 mm/s 

 Yük kaldırma kapasitesi: 1 kg 

 Eksen hareketleri: DC Motor (enkoder feedback) 

 Alt tabla dönüş eksen hareketi: 350º 

 Kıskaç aralığı: 80 mm 

 Hareket aralığı: max. 680 mm 

 Boyut: 280 x 280 x 786 (mm) 

 Kol uzunluğu: 599 mm  

 Programlama el cihazı mevcuttur. 

 Pozisyonlar el cihazı ile robota öğretilebilir. 

 RS232 ve Ethernet haberleşme mevcuttur. 

 Robot beslemesi 220V AC dir. 

 Robot giriş ve çıkışları, proses giriş ve çıkışlarından izole edilmiştir.  

 Bilgisayar yazılımında simülatör bulunmaktadır. 
 
            
  


