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ENTEGRE GORUNTU iSLEMELi SERVOMOTOR EGITiM SETi (FC-SP)
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Setin amaci servomotor,PLC,kamera ve dokunmatik ekrani daha eglenceli bir sekilde 6gretmektir.Ogrenciler
endistriyel optomasyonu 6grenirken kendi isimlerini ya da okullarinin isimlerini yazabilirler.

Sistem pargalari;

Servomotor ve servo surucu

Yiirlyen bant

PLC, Siemens S7-200 ( ya da kullanicinin belirleyecegi bir marka
Endstriyel kamera

Dokunmatik ekran

Pnomatik valfler & silindirler

Vakum jeneratori ve vantuz

induktif sensér

Plastik cam harfler

Acil bitis,Baslama-Bitirme diigme modull
PLC ve dokunmatik ekranin yazilimi
Belgeleme

Sensor yerine kamera kullanimi nesne tanimlamada yeni gelisen bir teknolojidir.Nesneler akilli kamera
tarafindan taranir.Kamera programalanabilir bir yapiya sahiptir ve goriinti islemeyi kendisi gergeklestirir.Bu
egitim setinde kamera ilk satirdaki harfleri tanir(okur) ve PLC' ye veriyi ASCIlI formatinda génderir.PLC her
harfin pozisyonunu hafizasina kaydeder. Kullanici ikinci satira ne 'yazilacagini' dokunmatik ekran araciligiyla
girer.



Paket program pnématik parca icin basingli hava ile beslenmelidir.Sessiz hava komerﬁRm H
edilebilir.

Ogrenciler gercek endiistriyel kisimlar iistiinde ¢alisabildikleri gibi endiistriyel kamera sayesinde boyut
6l¢limu,basili yazi kontrolii,endustriyel kalite kontroll gibi kisimlarla ilgili de goriintii isleme deneyleri
gerceklestirebilirler.

Kullanigl kamera yazihmi 6grencilerin her gesit
materyal,sekil,resim,yazi icin goris islemini yerine
getirmelerine olanak saglar.

Egitim setiyle gerceklestirilebilecek deneyler;

Otomasyon islemi akis semasinin temel programlanmasi ve kavranmasi
PLCnin servo siirlici,dokunmatik ekran ve kamerayla iletisiminin 6grenilmesi
Servomotor and servo stricl ozellikleri
Servomotorla konum,tork ve hiz kontroli
Servo strliciiniin PWM kontroli
Servomotor kodlayicilar ve sinyal okuma
Venturi prensibiyle basingli havadan vakum jeneratori
Varolan senaryoya gore ilgili selenoid valflerinin ayarlanmasi
Basingli hava sistemlerinin kurulup iletilmesi,borulargabuk gegme baglantilarla sisteme kolayca
yiklenebilir.Ogretmenler hortumlari degistirerek 6grencilere hatali algilamalari 6gretebilirler.
Sensor ozelliklerinin kavranmasi
° Artimli kodlayicilar
° Enduktif sensor
° Yakinlik senséri
° Mekanik basing manometresi
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