MEKATRONIK EGiTiM SETi (FM-PSRF)

Ferma mekatronik egitim seti 6grencilere farkli gesitlerdeki sensérlerle nasil ugrasilacagini ve PLC kullanarak
nasil algoritma hazirlanabilecegini géstermeyi amaglamaktadir.

Kurulumda,sensérler tarafindan algilanan gesitli maddeler bulunmaktadir.PLC'deki program ve dokunmatik
ekran kayan kemer Ustlindeki nesneleri siniflandirip tasfiye etmektedir.

Alisilagelmis egitim setlerinin aksine ayrica numune parcalarina yiiklenmis RFID etiketler
bulunmaktadir.Boylece 6grenciler ayirma tipi olarak ya endistriyel sensorleri ya da RFID okuyuculari
kullanabilirler.

Sistem Uniteleri;

RFID Unitesi
Ultrasonik yiikseklik 6lgimu
Fiberoptik nesne algilama
Saydam nesne algilama
Renk algillama

Enduktif sensorler
Manyetik sensor
Basing 6lgimu

Vakum oOl¢imi

PLC, Siemens S7-200
Dokunmatik ekran
Motor sirlculi kemer
Pnomatik silindir
Pndmatik doner akttator
Vakum Unitesi
Elektropnomatik valfler
Ornek Program

Yazilim

Belgzeleme




Toplam 8 adet numune parga barindirabilecek kapasitede
depo bulunmaktadir.Numuneleri gikartan silindirin saydam
yapisi sayesinde kullanicilar pnédmatik silindirin galisma
prensibini oldukga kolay bir sekilde kavrayabilirler.

Sensorler tarafindan algilana numune pargalar sunalardir;
© Aliminyum
° Yesil poliamid
©  Kirmizi poliamid
©  Saydam plastik cam

Tanimlanamayanlar bolimiine génderilen numuneler ise sunlardir;
© Beyaz poliamid
© Siyah poliamid
©  Kisa yukseklikteki numuneler

RF etiket okuyucu 4 adet numune okuyabilir
ve dnceden tanimalanan bélimlere gore ayirabilir

FERMA

Dokunmatik ekran yazilimi
kullanicilara kolay kurulum yapmayi
saglamaktadir.Bunun yanisira
ogrenciler sistemi gozonlinde
canlandirabilirler ve numune
maddenin resmini gosterebilirler.

Serbestge programlanabilen
dokunmatik ekran sayesinde ayirma
tipini sensorlerle ya da RF ile
segebilirler.
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Paket program pndmatik parca icin basingli hava ile beslenmelidir.icten giidiimlii hava kompresérii ek olarak

siparis edilebilir.

Ogrenciler tanimlanamayanlar béliimiine gidecek olan parcalari iclerindeki RF etiketleri degistirerek
tanimlayabilirler bu islemi yaptiklari zaman da kisa yUkseklikteki pargalar icin de program yazilimini degistirmek
zorundalar,¢linkli programin yazim asamasinda ilk olarak kisa pargalar tanimlanamayanlar bolimine

gonderilecek sekilde ayarlanmistir.



Egitim setleriyle gerceklestirilebilecek deneyler sunlardir;

Otomasyon islem akim semasinin temel programlanmasi ve anlasiimasi
PLC'lerle endustriyel programlama ve iletisimi 6§renme

Gergek kiiglik endistriyel islemi gbzlemlemek icin yazihm kullanimi
Mekanik manometre ve basing butonuyla basing kontrolii

LCD ekranli dijital vakum sensoériyle vakum 6lgim

Halihazirdaki senaryoya gore selenoid valflerinin ayarlanmasi
Basingli hava sistemlerinin kurulup iletilmesi,borular hizli baglanmtilarla sisteme kolayca
Sensor niteliklerini 6grenme;
®  Sensér niteliklerini 6grenme;
LCD'li analog vakum génderici
Mekanik basing manometresi
indiikleyici senséri
Yakinhk sensori
3 renk sensori
Fiber-optik sensor
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