FERMA

SERVOMOTOR EGIiTiM SETi (FS-BMK) (Temel Model)
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Servomotorlar giinliik otomasyon yasaminda gitgide daha 6nemli bir rol kazanmaktadirlar.Ferma Egitim
Setiyle tecriibe edildikten sonra goriintsteki karmasik yapilari ugrasiilmasi daha kolay bir hal almistir.Bu setler
ayni zamanda robotbilim temellerinin anlasilmasinda da kullanilabilir.

Setin amaci servomotorun konum,tork ve hiz kontroliini 6gretmektir.
Setle birlikte gdnderilen yazilim bilgisayar ustiinden de degisiklik yapabilme imkani saglar.

Sistem bilesenleri;

Servomotor and servo sirici
Yiirlyen bant

Endiktif sensorler

Acil bitis

Manuel kontrol simulatori
Gostergeli uzaklik 6lgim lintesi
Belgeleme

Setlerle yapilabilecek deneyler;

Servomotor and servo siricl ozellikleri
Servo siirliciiniin katsayl ayarlamasini 6grenme
Servomotorla konum,tork ve hiz kontrolli
Servomotor kodlayicilar ve sinyal okuma
Sensorler,servo surlicli ve gostergeli servomotor kodlayicidan hesaplanan katedilmis dogrusal
uzaklik ile manuel kontrol Gnitesinin kurulumu
Sensorlerin karakteristiklerinin 6grenilmesi;
° Artimh kodlayici
° Endiktif sensor
° Mekanik basing manometresi



