FERMA

5+1 EKSENLİ ROBOT KOL TEKNİK ŞARTNAMESİ    
1. Üretici firma ISO 9001 Kalite Güvence belgesine sahip olmalıdır.

2. Robot kol endüstriyel otomasyon sistemlerinde kullanılan robot programlama ve kullanmaya uygun yapıda olmalıdır.

3. Robota pozisyon öğretme, dairesel/doğrusal komutlarla robotu hareket ettirme, hız değişikliği yapma, kıskaç sayesinde bir nesneyi tutma-bırakma gibi işlemler yapılabilmelidir.
4. Programlama el cihazı (teach pendant) bulunmalıdır.

5. Pozisyonlar el cihazı ile robota öğretilebilmelidir.
6. Bilgisayar yazılımında 3D simülatör bulunmalıdır.
7. Haberleşme RS232/USB/Ethernet üzerinden yapılmalıdır.

8. Robot giriş ve çıkışları, proses giriş ve çıkışlarından izole edilmiş olmalıdır. 

· Robot kol aşağıdaki teknik özelliklere sahip olmalıdır.
· Bağlantı sayısı: 5 bağlantı + 1 Kıskaç

· Yapı: Düşey eklemli

· Tekrarlanabilirlik: ±0,5 mm

· Hareket hızı: Max. 750 mm/s

· Yük kaldırma kapasitesi: 1 kg

· Eksen hareketleri: DC Motor (enkoder feedback)

· Alt tabla dönüş eksen hareketi: 350º

· Kıskaç aralığı: 80 mm

· Hareket aralığı: max. 680 mm

· Boyut: 280 x 280 x 786 (mm)

· Kol uzunluğu: 599 mm 

· Besleme: 220V AC 

9. Eğitim seti ile birlikte sistem tanıtım kitapçığı, kullanım kitapçığı ve yazılım CD’si verilmelidir.
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