FERMA

GÖRÜNTÜ İŞLEMELİ SERVO PNÖMATİK EĞİTİM SETİ TEKNİK ŞARTNAMESİ

1. Üretici firma ISO 9001 Kalite Güvence belgesine sahip olmalıdır.
2. Set, Servomotor, PLC kontrollü servomotor, PLC-Pnömatik eksenli servomotor uygulamalarını, doğrusal hareketle –X- ekseninde pozisyon/ tork/ hız kontrolünü, pnömatik elemanları ile Y-Z eksenlerinin kontrolünü yaparak,uygulamalı eğitime yardımcı olması için tasarlanmış olmalıdır.  

3. Sistemde raylı araba ve minimum 600mm dişli kayışlı taşıma sistemi olmalıdır.
4. Hareketli arabanın son konumları, endüktif sensörlerle algılanmalıdır ve bunlar basit aparatlarla, vidalama gerektirmeden alüminyum kanallarda sabitlenebilmelidir.
5. Lineer eksendeki hareketli arabanın hareketi milimetrik olarak gözetlenebilmeli ve dijital ekranda okunabilmelidir.
6. Pnömatik elemanlarla -Y- ve –Z-eksenlerinde hareketler sağlanmalı, silindirler çift milli dönmez olmalı, ve uygulama olarak plastik harflerle min. 20 harfli kelimeler yazdırılabilmelidir.

7. Sistemde harfler karışık konulduğunda, harfleri tanıyacak ve pozisyonlarını işlemciye bildirecek harf tanıyabilen kamera sistemi olacaktır.

8. Sistem kontrolü 8 dijital giriş/ 6 dijital çıkışa sahip PLC ile gerçekleştirilmelidir. 

9. Kamera ile dokunmatik renkli ekran ethernet üzerinden haberleşmeli, PLC ile sistemin haberleşmesi ise dokunmatik ekranın seri portundan yapılmalıdır.
10. Kamera sensörü doğrusal ve 360-derece dairesel hareket çeşitliliği sağlamalıdır. Sensörün ileri seviye denetim dosyası oluşturma özelliği bulunmalıdır. Denetim dosyası bilgisayar üzerinden ya da Remote Teach ( uzaktan öğretme) girişiyle de gerçekleştirilebilmelidir. Sensör görüntüyü yakaladıktan sonra,  sensör yazılımı görüş araçlarından bir veya bir kaçını kullanarak  görüntü analizini gerçekleştirmelidir. Denetim dosyası sensörün hafızasına kaydedildikten sonra işlemi gerçekleştirmek için bilgisayar kullanımına gerek kalmamalıdır. Mercekleri odaklama, uygun analiz araçlarını seçme, ya da Remote Teach aktifleştirmeyle denetim ayarları yapılmalıdır. Denetim parametreleri manuel ya da otomatik olarak ayarlanabilmeli, otomatik olarak yapıldığı zaman doğru parametrelerin tekrar belirlenmesi gerekmemelidir. Kameranın kontrast oluşturma özelliği olmalıdır. 
11. Kamera aşağıdaki teknik özellikleri sağlamalıdır;
· 640x480 piksel

· Piksel büyüklüğü: 7.4x7.4 mikron

· Pozlandırma süresi: 0.1-2830 ms

· Saniyede maksimum 49 görüntü 
· Ethernet ve RS-232 haberleşme protokolleri

· Tetikleme girişi, ürün değişim girişi, uzaktan öğretme girişi ve strobe çıkışı haricinde 4 programlanabilir giriş/çıkış 
· 32 MB hafıza
12. Kullanılacak servomotor, 400 W, 3000 rpm ve 1.274 Nm özelliklerinde olmalıdır. 
13. Servo sürücü özellikleri aşağıdaki gibi olmalıdır;
· Monofaze beslemeyle çalışmalıdır.
· Hız, tork, konum, konum/hız, hız/tork, konum/tork çalışma seçenekleri bulunmalıdır.
· Hız/tork: Analog giriş için ±10V analog giriş, dijital giriş için 0-3000rpm olmalıdır.

· Konum: Harici (open collector ya da line driver) veya dahili konum (dijital girişle belirlenen 16  konum) seçenekleri olmalıdır.

· 6 adet opsiyonel dijital giriş, 3 adet opsiyonel dijital çıkış olmalıdır.
· Hız /tork sınırlanabilmelidir.

· Windows tabanlı yazılım bulunmalıdır.

· RS232 / RS485 haberleşmesi gerçekleştirebilmelidir.

· Absolute  / incremental konum kontrolü yapılabilmelidir.

· Orijin arama ve konum öğretme fonksiyonları olmalıdır.

· Dahili frenleme ünitesi bulunmalıdır.

· Notch filtre özelliği olmalıdır.

· Koruma fonksiyonları ve alarm mesajları bulunmalıdır.

· Bütün giriş/çıkışlar izlenebilmelidir.

· 2500 ppr enkoder çözünürlüğü bulunmalıdır.

14. T kanallı alüminyum plaka kanalları M8 standart somuna göre olmalı, özel somun gerektirmemelidir.

15. Çalışma masası boyutları 500mm x 1.000mm x 750mm dir.
16. Sistem 220 VAC, 60/60 Hz  ile çalışmalıdır.
17. Start-stop butonlarının yanı sıra beklenmeyen bir durumda sistemi durdurmak için acil durdurma butonu olmalıdır.
18. Eğitim setinde bulunması gereken elemanlar
· Servomotor ve servo sürücü
· Dişli kayışlı eksen
· En az 2 adet endüktif sensör
· Acil durdurma
· En az 2 adet yataklı silindir

· En az 4 adet manyetik sensör

· Vakum jenertatörü

· Vantuz

· Yazı yazma alanı

· Pleksiglas harfler

· Pnömatik valfler

· 3.5” dokunmatik renkli ekran

· Kamera
19. Eğitim seti ile aşağıdaki uygulamalar yapılabilmelidir.

· Otomasyon işlemi akış şemasının temel programlanması ve kavranma
· PLC 'nin servo sürücüyle iletişiminin öğrenilmesi
· Servomotor ve servo sürücü özellikleri
· Servo sürücü parametreleri  ayarlamasını öğrenme
· Servomotorla konum, tork ve hız kontrolü
· Servo sürücünün PWM kontrolü
· Servomotor, enkoder,  ve sinyal okuma
· PLC,  operatör paneli, endüstriyel kamera haberleşme sistemlerini öğrenme

· Endüstriyel kamera ile görüntü işleme gibi uygulamalar
· Venturi prensibiyle basınçlı havadan vakum jeneratörü
· Basınçlı hava sistemlerinin kurulup iletilmesi
· Sensörlerin karakteristiklerinin öğrenilmesi;
· Artımlı enkoder
· Endüktif sensör
· Manyetik sensör

· Mekanik basınç manometresi
20. Eğitim setiyle birlikte güç kablosu, servo sürücü- bilgisayar haberleşme kablosu  ve setin tanımını/kullanımı anlatan kitapçık verilmelidir.
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