FERMA

SERVOMOTOR EĞİTİM SETİ TEKNİK ŞARTNAMESİ

1. Üretici firma ISO 9001 Kalite Güvence belgesine sahip olmalıdır.
2. Set, Servomotor, PLC kontrollü servomotor, PLC-Pnömatik eksenli servomotor uygulamaları için genişletilebilir olmalıdır.
3. Beklenmeyen bir durumda sistemi durdurmak için acil durdurma butonu olmalı ve el kontrol panelinden ayrı bir yerde, en az 30mm çapında kolayca müdahale edilecek bir yerde olmalıdır.
4. T kanallı Alüminyum plaka kanalları M8 standart somuna göre olmalı, özel somun gerektirmemelidir.
5. Hareketli arabanın son konumları, indüktif sensörlerle algılanmalıdır. Bunlar basit aparatlarla, vidalama gerektirmeden alüminyum kanallarda sabitlenebilmelidir.

6. Kullanılacak servomotor, 400 W, 3000 rpm ve 1.274 Nm özelliklerinde olmalıdır. 
7. Servo sürücü özellikleri aşağıdaki gibi olmalıdır;
· Monofaze beslemeyle çalışmalıdır.
· Hız, tork, konum, konum/hız, hız/tork, konum/tork çalışma seçenekleri bulunmalıdır.
· Hız/tork: Analog giriş için ±10V analog giriş, dijital giriş için 0-3000rpm olmalıdır.

· Konum: Harici (open collector ya da line driver) veya dahili konum (dijital girişle belirlenen 16  konum) seçenekleri olmalıdır.

· 6 adet opsiyonel dijital giriş, 3 adet opsiyonel dijital çıkış olmalıdır.
· Hız /tork sınırlanabilmelidir.

· Windows tabanlı yazılım bulunmalıdır.

· RS232 / RS485 haberleşmesi gerçekleştirebilmelidir.

· Absolute  / incremental konum kontrolü yapılabilmelidir.

· Orijin arama ve konum öğretme fonksiyonları olmalıdır.

· Dahili frenleme ünitesi bulunmalıdır.

· Notch filtre özelliği olmalıdır.

· Koruma fonksiyonları ve alarm mesajları bulunmalıdır.

· Bütün giriş/çıkışlar izlenebilmelidir.

· 2500 ppr enkoder çözünürlüğü bulunmalıdır.

8. Çalışma masası boyutları 500mm x 1.000mm x 750mm dir.
9. Sistemde raylı araba ve 500mm dişli kayışlı taşıma sistemi olmalıdır.
10. Sistem 220 VAC, 60/60 Hz  ile çalışmalıdır.
11. Sistemde el kontrol paneli olmalı ve aşağıdakileri içermelidir;
· Servo Çalısma (ON / OFF)
· Alarm reset

· Hız/Tork seçimi

· Sağ/Sol hareket yönü seçimi

· +24 V DC Besleme
· Hız ve tork ayar potansiyometreleri
12. Eğitim setinde bulunması gereken elemanlar
· Servomotor ve servo sürücü
· Dişli kayışlı eksen
· Endüktif sensörler
· Acil durdurma
· Manuel kontrol simulatörü
13. Eğitim seti ile aşağıdaki uygulamalar yapılabilmelidir.

· Servomotor ve servo sürücü özellikleri
· Servo sürücü parametreleri  ayarlamasını öğrenme
· Servomotorla konum, tork ve hız kontrolü
· Servomotor, enkoder,  ve sinyal okuma
· Sensörlerin karakteristiklerinin öğrenilmesi;
· Artımlı enkoder
· Endüktif sensör

14. Eğitim setiyle birlikte güç kablosu, servo sürücü- bilgisayar haberleşme kablosu  ve setin tanımını/kullanımı anlatan kitapçık verilmelidir.
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